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Stromversorgung Schiene mit mfx-DCC-MM — Kommunikation
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2.1 - Marklin
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Spur HO - Art.Nr. 29000
Modelleisenbahn Digitaler Einstieg. 230 Volt

169,99 €

inkl. MwSt. V

sand

@ Lieferzeit 2-3 Werktage

n dhe gtk Well von Mirkin HO
= ,
'l/1 ' ' In den Warenkorb
\
N

hapesghrsagr marklin
digital f
|

N
l' e Vergleichen 9 Merken
29000 |

i

Tl N Artikel-Nr.: 29000

NN - -
—
#® Versandkostenfrei innerhalb Deutschland ab 30,00 €

Beschreibung Ersatzteile und Downloads

Inhalt: 12 gebogene Gleise 24230, 4 gerade Gleise 24188, 4 gerade Gleise 24172. Gleisanschlussbox, Schaltnetzteil 36 VA/230 V und Mobile Station far

den digitalen Einstieg. lllustriertes Spielbuch mit vielen Tipps und Anregungen. Erweiterungsmoglichkeiten mit den C-Gleis-Erweiterungspackungen und

mit dem gesamten C-Gleis-Programm.
Highlights

* Idealer Einstieg in die digitale Welt von Marklin HO.
* Aufbaufreundliche C-Gleis-Anlage.

e Gleisoval Radius R2.

Sa M S
ac a__ac a




2.2 —Wele
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D ac a a PC
N LAN WLAN a
| PC Tab Ma M
a Da
Artikel Menge Einzelpreis Preis
Raspberry Pi 3 Modell B 1(s 60,00€  60,00€
« 1x0,10 € Raspberry Pi Pinout Karte
« 1x1,25€ Kuhlkorpersatz
« 1x4,90€ SanDisk Ultra microSD S;}eu:herkarte 16 GB
« 1x6,95€ Offizielles microUSB Netzteil (EU)
« 1x 12,90 € HighPi Raspberry Pi 3 Gehause transparent
Waveshare 17912 2-CH CAN HAT 1B 1890€ 18,89€

inkl. 19% MwSt 12,60 €

Gesamtsumme: 78,89 €




9 bay’ Artnr.: 409332-010

Goobay 68693 Ethernet-
Patchkabel 1,0m CAT6

CAT 6 Patchkabel, S/FTP (PIMF), schwarz, LSZH halogenfrei,
Kupfer

Lange

O 081€ 0,25m CAT6
O 080€ 0,5m CAT6
© [ 1.0m CAT6
O 150€ 15m CAT6
1,90€ 2 0m CAT6
290€ 3 0m CAT6
390€ 50m CAT6
690€ 10m CAT6
1,90€ 20m CAT6
17,90€ 30m CAT6
2490€ 50m CAT6
550€ 5,00m CAT6a/CAT7

890€ 10m CAT6a/CAT7

O O 0 0O 0O 0O o 0O O O

14,90€ 20m CAT6a/CAT7



Can-Digital Bahn und weitere

(@

Artikel-Nr.
410007

410009

110106

160302

410015

Bezeichnung

CdB Elektronik Anschlusskabel 0,6m
CAN-digital-Bahn

Lieferzeit: 2-4 Werktage!!

CdB Elektronik Netzteil 12V DC 1,5A
CAN-digital-Bahn

Lieferzeit: 2-4 Werktage(")

CdB Elektronik GleisReporter Opto
GleisReporter Opto Can digital Bahn
Lieferzeit: 2-4 Werktage(")

CdB Elektronik Startpunkt 2
Can-digital-Bahn Startpunkt 2
Lieferzeit: 2-4 Werktage(")

CdB Elektronik CAN digital Bahn Buchse fiir

Lieferzeit: 2-4 Werktage(!

Einzelpreis

12,00 €

17,00 €

69,00 €

29,95 €

795€

Anzahl

Warenwert:

M

Gesamtpreis

12,00 €

17,00 €

69,00 €

29,95 €

795€

135,90 €
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MUSEUM.DE

STARTSEITE WERTERMITTLUNG ONLINE SHOP NEWS LOGIN
[E] LOKMUSEUM ONLINE SHOP | Seite:1 12 '3 '4 '5 6 7 '8 '9 :10 .20}

Jetzt registrieren und 2 2 s 2 .,
zus’auligc‘he F i nutzen! AT Spur HO Marklin > Ersatzteile Zuriick B]

&  Anmelden  Login €

[B Artikel: E146781 Kabel m.Stecker u. Zugentiastung

Ihre Auswahl
Teile: 0 Summe: 0,00 EUR [E Beschreibung
g iassell Werenkor E146781 Marklin Kabel m.Stecker u.
- Zugentlastung
&] Kabel m.Stecker u. Zugentlastung
in Nur fur Erwachsene
A i
el Suchen « [ Details und Daten
- E 146781 Marklin Kabel m.Stecker u. Zugentlastung
[E] ONLINE SHOP Spurweite Spur HO 1:87
[ Fischertechnik Kategorie Spur HO Marklin > Ersatzteile
Hersteller Marklin
[E] Weitere Hersteller Artikelnummer E146781
B SpurG LGB Hersteller Preis 21,00 EUR
B Spur 1 Marklin [B Neuware vom Fachhéndler
[E Spur HO Auhagen [, Neuware mit gesetzlicher Gewahrieistung
14 Tage Widerrufsrecht.

[E Spur HO Fleischmann

[E Preis und Warenkorb
[E Spur HO NOCH

B Spur HO Marklin Inkl. 19% MwsSt 12,90 EUR
Dampflokomotiven Staffelpreise
ab 3 Stuck ab 6 Stuck ab 12 Stuck
I ?
Dleacokomoliven 1250EUR  1230EUR  1195EUR
E-Lokomotiven Zuzdigl. 280 EUR Versand innerhalb Deutschland
Triebwagen Versand in die EU: 8 50 EUR  Weltweit: 29.50 EUR
Zugpackungen Artikel ist bestelit aber noch nicht am Lager!
Liefertermin noch unbekannt!
Personenwagen g vierung moglich!
Guterwagen
R Artikel vorbestellen > Menge |1
Da a a a CB
S ¢
> c S A a Va a
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c ba CAN HAT

mein heutiger Favorit, wenn kein
b c G b S
c Kab CBA N a
a P

Das Tiny-CAN-Interface hat wie viele andere auch einen 9-poligen Sub-D-Stecker, dessen
Anschlussbelegung genormt jst (CiA DIS-102).

Fir den Anschluss an die Gleisbox werden nur drei Signalleitunge

se. Diese mussen m folgenden Schema mit d

jen. Es ist den Buchsen, die eig

10pclige MiniIDIN-Buchse
MS2-Anschluss an der Gleisbox

CAN Low . T
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stallation

Installieren von Raspberry Pi 0S mit
Raspberry Pi Imager

Raspberry Pi Imager ist die schnelle und einfache
Mdglichkeit, Raspberry Pi OS und andere Betriebssysteme
auf einer microSD-Karte zu installieren, die mit Inrem
Raspberry Pi einsatzbereit ist. Sehen Sie sich unser 45-
Sekunden-Video an, um zu erfahren, wie Sie ein
Betriebssystem mit Raspberry Pi Imager installieren.

Laden Sie Raspberry Pi Imager auf einen Computer mit
einem SD-Kartenleser herunter und installieren Sie es.

— e oo

Raspberry Pi 0S (32-bit)
A port of Debian with the Raspberry Pi Desktop (Recommended)

Raspberry Pi OS (other)
Other Raspberry Pi OS based images

Other general purpose OS
Other general purpose Operating Systems

Media player - Kodi 0S
Kodi based Media player operating systems

} OE & @&

Emulation and game 0S

Ermulatare far minninn ratrnsnmentin nletfarme

Raspberry P Imager v1.6

Raspberry Pi
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Press [hext
| |

D g e

o Raspberry Pi

et Up Screen

he deskiop sho ldfllh entire
ck the box below if you enh blar‘k border at the edges.

 This screen shows a black border ound the desktop

Press Next! {0 save your setting.

B The chande willltake effectwhen the Pl is restarted.

Back
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Update Software

ab

Update Software

The op,eraﬁhg system ond applications wiltaew be checked and
updated ifnecessary. This may involve 2 lerge download.

Press Nex!' o checieand ip
withoutchecking:

& soffware or Skisio conuple

%

Y hanis,
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Aufldsung:

ﬂbertastuhg:
Pixelverdopplung = =

Screen Blanking:
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| Sprachumgebuag: |

Zeitzone:
Tastatur;
WiFi:Land:
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[\/EJVNC Server

Papierkorb
' VNC Server
VNC CONNECT by Re JRaspberry PI“Ausgabe - Dienstmadus
Konnektivitét Sicherheit
i =) 192,168.178.58 @ Identitdtspriifung
__, . Benutzer, die eine Verbindung herstellen, kiinnen

Bei Aufiorderung missen Benutzer, die eine
Verbindung herstellen, nach ibereinstimmencie
Details suchen

diese Adresse eingeben in VNC Viewer

Melden Sie sich an, um die Cloud-Konn
aklivieren oder erfahren Sie mehr iber d

Ktivitat zu
Vorleile Signatur

» Weitere Verbindungsmaglichkeiten Schlagvrort

Authentifizierung
Bei Aufforderung missen Benutzer, die eine

Werbindung herstellen, ihren Benutzernamen und ihr
Kennwort fir das UNIX-System eingeben.

AusschlieBlich zur nicht gewerblichen Nutzung. Laden Sie VNC Viewer herunter und stellen Sie Verbindungen her.

Datei Ansicht Hilfe
e CONNECT |
€ONNeCT oaieirass [192.168.178.58
55 Adressbuch Name ~ | Zuleiztverbunden Bex 00 adressbuch Name + | Zuletzt verbunden Bezeichnungen
by B e P2, 2A 598, Detlef's Team (Home) Bl i 22022021, 23:45
T8 PiPower 11.04.2021, 11:23
‘ W PiPower 11042021, 11:23
- ProtoPi 29012021, 18:06
- ProtoPi 29.01.2021, 18:06

m Authentifizierung bei VNC Server
= 192.168.178.58:5900 (TCP)

Benutzemname: |pi

Kennwort: Leitrechner ©

[ Kennwort speichern

Die Identitit vom VNC Server wurde seit Ihrer letzten
Verbi ¢ ~ >

Schlagwort:

Signatur:

oK fstiectien)]




a Ra P VNC W F

CONNECT (19516317858

| @ oetietBehient ~

55 Adressbuch

90, Detlef's Team (Home)

Name ~ | Zuletzt verbunden Bezeichnungen

Bl 121758 11042021, 12551

l Unterhaltungsmedien >

m
L ¢ Grafik >
s y Zubehor >

= | Einstellungen

Abmelden



Datel Bearbeiten Reiter Hilfe




1. CAN Nutzung vorbereiten

Die Befehle lauten

sudo apt-get update
sudo apt-get upgrade
sudo apt-get install can-utils

Und so sieht das dann in Interaktion mit dem RailPi aus (gelb die eingegebenen obigen Befehle, weif3 die
Antwort des RailPi's)

pi@RailPi:

0K:1

t/config.

de Zeile unmittelbar

i config.txt

2515-can0

0,interrupt=23

Dokument Hilfe

Ansicht

Bearbeiten Suchen

Achtung, Sie benutzen das Systemverwalterkonto und kénnen Ihr System beschadigen

#config_hdmi_boost=4

# uncomment for composite PAL
#sdtv_mode=2

#uncomment to overclock the arm. 700 MHz is the default.
#arm_freq=800

# Uncomment some or all of these to enable the optional hardware interfaces
#dtparam=i2c_arm=on
@ tparam=fzs=on

# Uncomment this to enable infrared communication.
#dtoverlay=gpio-ir,gpio_pin=17
#dtoverlay=gpio-ir-tx, gpio pin=18

# Additional overlays and parameters are documented /boot/overlays/README

nahla an



3. reboot

Da a S c ab ab

Datei Bearbeiten Reiter Hilfe

pi@RailP1i:

4. CAN Interface konfigurieren

sudo ip link set can0 up type can bitrate 250000 restart-ms 100

bzw: die Datei /etc/network/interfaces.d/can0 wie folgt anlegen:

auto can0

iface can0 inet manual
pre-up /sbin/ip link set $IFA
up /sbin/ifconfig $SIFACE up
down /sbin/ifconfig $IFACE

Aus <https://qithub.com/GBert/misc/t

ns 0 carrier ©

pi@RailPi:




Da a c c ¢ b N a Sc b
A a E
8 Q pr@RanPl, ~ ? can0 - Mousepad

Datel Bearbeiten Reiter Hilfe

Name: k:anO

@ Personlicher Ordner <« ‘B | etc . network |“interfacesd » (e

@ Schreibtisch

& pi

@ boot -

@ proc a
=

B Wurzelordner...

+ Andere Orte

Abbrechen Speichem

Da E Da F c b



5. can2lan nutzen

sudo apt-get install lighttpd

# zumindest geraet.vrs unter /var/www/html/config/ anlegen:

sudo mkdir -p /var/www/html/config/

sudo cat << EOF > /var/www/html/config/geraet.vrs
[geraet]

version

.minor=1

geraet

.sernum=1

.hardvers=RPj,3

EOF

Aus <https://qithub.com/GBert/misc/tree/master/RPi-MCP2515>

CAN LAN



*Unbenannt 1 - Mousepad

Datei Bearbeiten Suchen Ansicht Dokument Hilfe

Achtung, Sie benutzen das Systemverwalterkonto und konnen Ihr System beschadigen.

[geraet]

version
.minor=1

geraet
.sernum=1
.hardvers=RPi, 3|

U Da S c Na G a ab
@ BHvierairi ~ & #Unbenannt 1 -Mous..| 7 Speichem unter X T @ 154

Speichern unter

Name: geraetvrs|

= : @ Personlicher Ordner <« E

var | www  html [ config )

. @ Schreibtisch
@ pi
B boot a
B proc a
B Wurzelordner.. &
+ Andere Orte

Abbrechen Speichern




6. (und letztens) can2lan herunter laden und starten

cd

sudo apt-get install git libpcap-dev

git clone https://github.com/GBert/railroad.git
cd railroad/can2udp/src

make

sudo cp can2lan /usr/sbin/

sudo cp can-monitor /usr/bin/

sudo cp ../files/maerklin/config/gleisbild.cs2 /var/www/html/gleisbild.cs2
# Debian Init Skript installieren und testen
sudo cp ../debian/can2lan.init /etc/init.d

sudo /etc/init.d/can2lan.init start

sudo /etc/init.d/can2lan.init status

sudo /etc/init.d/can2lan.init stop

sudo update-rc.d can2lan.init defaults

# oder manuell im Vordergrund start

can2lan -mvf-c /var/www/html

Aus <https://qithub.com/GBert/misc/tree/master/RPi-MCP2515>

pi2RailPi:

pifiRailPi
pi@RailPi




sudo cp can2lan

sudo update-rc.d can2lan.init defaults

Aus <https://qithub.com/GBert/misc/tree/master/RPi-MCP2515>




3.3 - Installation von RailContro

T Ra C C L c
A W bl
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T aa Q c |

Kompilieren unter Linux bzw. unter einer Posix-
Umgebung

Auf debian-basierten System konnen die nétigen Entwickler-Werkzeuge in einem Terminal

folgendermassen installiert werden (je nach Distribution kann dies etwas abweichen):
[ -

sudo apt-get install g++ binutils make git
Nach der Installation der Entwickler-Werkzeuge kénnen die So

urcen geholt werden:
] *
git clone https://github.com/teddych/railcontrol.git

Im neu erstellten Verzeichnis railcontrol kann RailControl kompiliert werden:

make
Anschliessend ist die Datei railcontrol zu starten:

./railcontrol

Aktualisieren

Ein Update kann folgendgemaasen durchgefiihrt werden:

git pull
make

Aus <httf

U
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H
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8 IC) px@RaHPl ~/ra|lcomrvpi@RaiIPi:~

Datei Bearbeiten Reiter Hilfe

hame = railcontrol.sqlite

P021-04-11 16:31:18.163582:

= 10

P021-04-11 16:31:18.163698:

erport = 8082

P021-04-11 16:31:18.164237:

ailcontrol.sqlite

P021-04-11 16:31:18.167217:

v A X

| /- I

18:08

Datel Bearbeiten Reiter Hilfe

: Reading config file railcontrol.
: Parameter found in config file:

: Parameter found in config file:
: Parameter found in config file:
: Opening SQLite database with filenamg

: Creating table hardware
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& O pr@Ra\IP\ ~/railcontr pl@RallPl ~ 2" RailControl - Chromiu... . )g Tl 18:34

& RailContor x | +
< cC 0 localhost * B G * e :
] CLILENAE =SSR LS
v|[Layer1 =

Locomotive does not exist

RailControl started
Layer Layer 1 updated

& RailControl x| +

& & HO) localhost

Settings

Log Language: | German v
Default switching duration (ms): [ 1000 v
Automatically add unknown feedbacks:

Turn off current on feedback in free track:

Select route by: | Longest unused v
# of Tracks to reserve: (1 v
Log level: (debug v]
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4 — Ausblick
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